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Practica-3: Segqiiéncia

Realitzar un muntatge amb 3 LEDs (vermell, verd i groc) que realitzi la segiient seqiiéncia amb un interval de temps de 0,5 segons

entre cadascun ('1' indica encés i '0' apagat):
100 (LED vermell ences i la resta apagada).
010 (LED verd encés i resta apagada).
001 (LED groc encés i resta apagada).
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PROGRAMA:

Tecno-4-Robotica

#define pinlED]1 8
#define pinLED2 9
#define pinLED3 10

void setup() {

pinMode {(pinLED1, OUTEUT} ;
pinMode (pinLED2, OUTEUT);
pinMode (pinLED3, OUTEUT);

void loop() {

digitalWrite (pinLED1, HIGH); // enciende
digitalWrite (pinlED2, LOW);: // apaga
digitalWrite (pinLED3, LOW); // apaga
delay (500} ;

digitalWrite (pinLED1, LOW):;
digitalWrite (pinLED2, HIGH):
digitalWrite (pinLED3, LOW):;

delay (500} ;

digitalWrite (pinLED1, LOW):;
digitalwrite (pinLED2, LOW);
digitalWrite (pinLED3, HIGH) :

delay (500} ;

Afegeix un quart LED a la practica anterior i realitza la seqiiéncia segiient (s'indiquen els LEDs i el retard) :
1000 - 0.5s
0100-0.3s
0010 - 0.5s
0001 - 0.3s
1111-0.2s
0000 - 0.2s
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