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Practica-11: BlueTooth

1. Introduccio......................... Que pretens fer en aquesta practica?
2. Objectius............................ Que pretens demostrar en aquesta practica?

3. Experimentacio:
Es tracta d’encendre 2 leds amb el movil i per tant es necessitara un Modul BlueTooth.

Configur acio-HC-05 (Solament en cas de No estar-ho)

Pas-1: Connexions.............. Entre Ordinador i Modul

Arduino desde cero en Espafiol - Capitulo 24 - Bluetooth HC-05 Introducciény comandos .. @ 4 @

Médulo Bluetooth™HC-05

Pulsador
Modo configuracidn

LEVELA3V & oo <
|  Power:36V—=6V :Gv?g hoe=h
ZS5-040 &= EN

DO VOOV OOVOVDODOVIPIDVDOIVDIPIIVIIDPIIVIIVIDIIVIIIVIVLIULY
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Pas-2: Caodi............ Comunicacid entre Ordinador i Modul.

Archivo Editar Programa Herramientas Ayuda

include <SoftwareSerial.h>

SoftwareSerial miBT {10, 11);

void loop () {
if (miBT.avail
Serial.write (miBT.read());

if (Serial.available())
miBT.write (Serial.read()) .'|

Tecno-4-Robotica
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Codi(repeticio)

#include <SoftwareSerial.h> //

//
SoftwareSerial miBT(10, 11);
void setup(){

Tecno-4-Robotica

libreria que permite establecer pines digitales
para comunicacion serie

// pin 10 como RX, pin 11 como TX

Serial.begin(9600); // comunicacion de monitor serial a 9600 bps
Serial.println("Listo"); // escribe Listo en el monitor
miBT.begin(38400); // comunicacion serie entre Arduino y el modulo a 38400 bps
}
void loop(){
if (miBT.available()) // si hay informacion disponible desde modulo
Serial.write(miBT.read()); // lee Bluetooth y envia a monitor serial de Arduino
if (Serial.available()) // si hay informacion disponible desde el monitor serial
miBT.write(Serial.read()); // lee monitor serial y envia a Bluetooth
}
Pas-3: Comandos-AT: .............. Configuracié Modul

Arduino desde cero en Espafiol - Capitulo 24 - Bluetooth HC-05 Introducciény comandos .. @ 2 @

AT+NAME

AT+PSWD

AT+UART

AT+ROLE

AT+0RGL

AT+RESE

DOV VVOVIVVDVOIDVIVIVOVIIIPIVIVIPIIDIVIVIVIVIIDVDIVLILY

Nombre del dispositivo
Contrasena (PIN)
Parametros de comunicacién
Rol del dispositivo:

0: esclavo (slave)
1: maestro (master)

Restaura a valores de fabrica

T Vuelve a modo usuario

Uso: COMANDO? lectura del valor (no modifica)
Ej.: AT+NAME? 1lee valor del nombre
AT+PSWD? 1lee valor del PIN

COMANDO= asigna un valor
Ej.: AT+ROLE=0
AT+PSWD=3456 asigna 3456 como valor de PIN

asigna valor 0 al rol

Pl ) 4:07/26:24 - Comandos Desplaga't per la pagina per veure més informacié
v

Pégina3




>
g

1]

mER
HEER INSTITUT
BEE VMONTSERRAT

Tecno-4-Robotica

Confiquracio-AT:........ Per entrar dins del Modul, cal:

1. Desconnectar Vcc i connectar Key a 3,3V,

2. Tornar-ho a deixar igual en menys de 5 s.
3. Comprovar que el parpelleig de la llumeta vermella ha canviat a mode més pausat.

Arduino desde cero en Espaiiol - Capitulo 24 - Bluetooth HC-05 Introduccion y comandos ...

22 COM4 (Arduina/Genuino Uno) =8 <"
Envvier

+E 234
SoftwareSerial miBT (10, 11): OK
+ROLE: 0
1p () { OK
Serial.! (9600) +UART:38400,0,0
Serial. ("Listo"): OK
miBT. (38400) ; OK

Pl «) 24:23/26:24 - Modo CO”R&&%@E Rer la pagina per veure més informacié
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Pas-4: Vinculacio-Mobil............. Reconeixement del Mobil

Arduino desde cero en Espanol - Capitulo 24 - Bluetooth HC-05 Introducciéon y comandos ...

@ COM4 (Arduino/Genuino Uno)

Listo
OK N3 4 w17:02

#include <SoftwareSerial.h>
+PSWD:1234 Bluetooth
OK
+ROLE: 0
OK
1(9600) ; +UART:38400,!
OK

SoftwareSerial miBT (10, 11);

Activado

Dispositivos vinculados

3  MIBT o

tiln("Listo"):;
miBT.begin (38400); OK
OK
OK
OK
luino |[OK

| Los
|OK conf

Dispositivos disponibles

No se encontraron dispositivos Bluetooth cercanos

[¥] Autoscroll

Pl ) 2543/26:24 - Modo Conﬁ&apma'ﬁ ger la pagina per veure més informacié
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Arduino desde cero en Espafiol - Capitulo 24 - Bluetooth HC-05 Introducciéony comandos .. @ ~ @

29 COM4 (Arduino/Genuino Uno)
' [LEwr ]
[_ . T ]
|Listo
oK N3 4 w17:02

#include <SoftwareSerial.h>

i+PSWD:1234

SoftwareSerial miBT (10, 11):; OK ¢Vincular con MIBT?
+ROLE: 0
01 oK
egin (9600) ; +UART: 38400,
|OK
| Por lo general, 0000 o0 1234
. Y ¢ |OK i
miBT.begin (38400) ; | l:] El PIN contiene letras o simbolos.
) OK - .
Puede que también te e e
OK este PIN en el otro disy 0
OK O Permitir que MIBT acceda a los contactos
y al historial de llamadas

oid setup
Serial.k

)

[

1234

Serial.println("Listo"):

juino ‘OK
|OK CANCELAR  ACEPTAR

|V] Autoscroll

Configuracio
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Practica-11.......Encendre 2 Leds amb el Mobil

Arduino desde cero en Espafiol - Capitulo 25 - Bluetooth HC-05 (App en teléfono Android + LE.. @ #

HC-05 Arduino

VCC 5V
GND GND
TXD 10
RXD 111

Modulo HC-05
LED rojo

LED verde
Resistencias de 330 Q

R )
I
L

D L )
D )
D I
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Codi-1:......0brir vermell(1) / Tancar vermell (2) / Obrir verd(3) / Tancar verd (4)

Arduino desde cero en Espaiiol - Capitulo 25 - Bluetooth HC-05 (App en teléfono Android + LE.. @
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#include <SoftwareSerial.h>

SoftwareSerial miBT (10, 11):
char DATC = 0;

int LEDROJO = 2;

int LEDVERDE = 3:

void setup() {
miBT.begin (38400) ;

pinMode (LEDROJO, OUTPUT) ;
pinMode (LEDVERDE, OUTPUT) ;

void loop () {
if (miBT.available()){ T

Dte. fins 8% .
Ofiertes de pracliques exclusives de més de 2 000 empreses. Ultims Dies!

estudis uoc.edu
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Arduino desde cero en Espaiiol - Capitulo 25 - Bluetooth HC-05 (App en teléfono Android + LE.. @ #

Archivo Editar Programa Herramientas Ayuda

pinMode (LEDVERDE, OUTPUT):

void loop() {
if (miBT.available()){
DATO = miBT.read():
if (DATO == '1")
digitalWrite (LEDRCJO, HIGH):
if (DATO == '2")
digitalWrite (LEDRCJO, LOW):

m

1 {DATO:— 1 3%)
digitalWrite (LEDVERDE, HIGH):; I
ik (DATO — 147)

digitalWrite (LEDVERDE, LOW):

Dte. fins 8% .
Ofertes de pracliques exclusives de més de 2.000 empreses. Ulims Dies!

esiudis.uoc.edu
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Codi-1 (Repeticio)

#include <SoftwareSerial.h>

SoftwareSerial miBT(10, 11);

char DATO = ©;

int LEDROJO = 2;

int LEDVERDE = 3;

void setup(){
miBT.begin(38400);

pinMode (LEDROJO, OUTPUT);
pinMode (LEDVERDE, OUTPUT);

}

void loop(){

if (miBT.available()){
DATO = miBT.read();

//
//

//
//
//
//

//
//

//

//

//

//

//

//

if( DATO == '1' )
digitalWrite(LEDROJO, HIGH);
if( DATO == '2' )
digitalWrite(LEDROJO, LOW);
if( DATO == '3' )
digitalWrite(LEDVERDE, HIGH);
if( DATO == '4' )
digitalWrite(LEDVERDE, LOW);

}

}

Tecno-4-Robotica

libreria que permite establecer pines digitales
para comunicacion serie
// pin 10 como RX, pin 11 como TX
variable para almacenar caracter recibido
LED rojo a pin digital numero 2

LED verde a pin digital numero 3

comunicacion serie entre Arduino y el modulo a 38400 bps
pin 2 como salida

pin 3 como salida

si hay informacion disponible desde modulo
almacena en DATO el caracter recibido desde modulo
si el caracter recibido es el numero 1

// enciende LED rojo
si el caracter recibido es el numero 2

// apaga LED rojo
si el caracter recibido es el numero 3

// enciende LED verde
si el caracter recibido es el numero 4

// apaga LED verde

10
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Arduino desde cero en Espafiol - Capitulo 25 - Bluetooth HC-05 (App en teléfono Android + LE.. @ #

Reprodueix (k)
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v o () {
miBT. (38400) :

ie (LEDROJO, ):

(LEDVERDE,

p(){
(miBT.av 0){
DATO = miBT. 0
(DATO riry)
(LEDROJO,

(DATO '2%)
(LEDVERDE,

>

) 13:117/25.07

(LEDROJOQ) ) 7

(LEDVERDE) ) ;|

. 't per la pagina per veure més informacié
Segundo prG6EPARATP P
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/*

Programa que permite encender y apagar dos LEDs mediante el modulo Bluetooth HC-

05

y una App en el telefono movil. Al recibir el numero 1 enciende o apaga el LED

rojo,

Tecno-4-Robotica

al recibir el numero 2 enciende o apaga el LED verde.

*/

#include <SoftwareSerial.h> //

SoftwareSerial miBT(10, 11);

char DATO = ©;
int LEDROJO = 2;
int LEDVERDE = 3;

//

//
//
//

libreria que permite establecer pines digitales
para comunicacion serie
// pin 10 como RX, pin 11 como TX
variable para almacenar caracter recibido
LED rojo a pin digital numero 2

LED verde a pin digital numero 3

void setup(){
miBT.begin(38400); //
pinMode(LEDROJO, OUTPUT); //
pinMode (LEDVERDE, OUTPUT); //

void loop(){

if (miBT.available()){ //
DATO = miBT.read(); //
if( DATO == '1' )
digitalWrite(LEDROJO,
LED rojo
if( DATO == '2' )
digitalWrite(LEDVERDE,
LED verde

¥
}

IdigitalRead(LEDROJO));

comunicacion serie entre Arduino y el modulo a 38400 bps

pin 2 como salida

pin 3 como salida

si hay informacion disponible desde modulo

almacena en DATO el caracter recibido desde modulo

// si el caracter

// escribe

// si el caracter

IdigitalRead(LEDVERDE)); // escribe

recibido es el numero 1

valor opuesto al leido del

recibido es el numero 2

valor opuesto al leido del

13
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Arduino desde cero en Espafiol - Capitulo 25 - Bluetooth HC-05 (App en teléfono Android + LE.. @ #

o N3 4 @1430

BlueTooth Serial Controller £
connected to MIBT ASCII il

ROJO  VERDE DEF

» Pl «) 15:16/25:07 - Segundo d?sapg?ﬁ%'tper la pagina per veure més informacio

4. Analisi-funcionament......Analitza técnicament el circuit muntat.

5. Analisi-Codi....................... Analitza el codi utilitzat.

6. Canvis-redlitzats............... Explica els canvis experimentats per tu.

7. Simulacions.........................Enganxa-les aqui.

8. FOtos:........ccooveveveeereeeennnn, Mostra un reportatge fotografic del muntatge
9. Aplicacions......................... Troba almenys 3 utilitats a la vida real

10. Conclusions..................... Que has aprés d’aquesta practica ?

14
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