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Circuit-1: Fés que 1 polsador encengui un led, i després fés el mateix amb 3 polsadors i 3 leds
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Practica-0: Polsador-Led

ARDUINO

Tecno-4-Robotica

Codi-Text Codi-Blocs
int pulsador=8;
. =2; _ _
int led read digital pin 8 =
void setup()
{ setpin 2+ to HIGH =
pinMode(pulsador, INPUT);
pinMode(led,OUTPUT);
} setpin 2% to LOW w
void loop()
{ .

if (digitalRead(pulsador)==HIGH)
{

digitalWrite(led,HIGH);
}

else

{
digitalWrite(led,LOW);

}
}
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Circuit-2: Fés que és el mateix, amb 3 polsadors i 3 leds....intenta completar el codi de blocs
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Tecno-4-Robotica

Codi-Text

Codi-Blocs

int pulsador2=2;
int led8=8;

int pulsador3=3;
int led9=9;

int pulsador4=4;
int led10=10;

void setup(){

{

pinMode(pulsador2, INPUT);
pinMode(led8,0UTPUT);

}

{
pinMode(pulsador3, INPUT);
pinMode(led9,0UTPUT);

}

{

pinMode(pulsador4, INPUT);
pinMode(led10,0UTPUT);

}

}

void loop(){
if (digitalRead(pulsador2)==HIGH)

{
digitalWrite(led8,HIGH);

}

else

{
digitalWrite(led8,LOW);

}

if (digitalRead(pulsador3)==HIGH)

{
digitalWrite(led9,HIGH);

}

else

{
digitalWrite(led9,LOW);

}

if (digitalRead(pulsador4)==HIGH)

{
digitalWrite(led10,HIGH);

}

else

{
digitalWrite(led10,LOW);

}
}
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