
                                                                                                                                                   Bat-1-Robòtica 
 

P
ág

in
a1

 

Activitat-1: Termòmetre-2    
Simula aquest circuit i afegeix 3 leds mès. Recorda que hauràs de canviar o adaptar el codi.  

Compte:  

 No cal fer el muntatge. 

 També has de contestar els apartats que puguis del final, osigui els 10 apartats de sempre. 
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int baselineTemp = 0; 

int celsius = 0; 

int fahrenheit = 0; 

void setup() { 
  pinMode(A0, INPUT); 

  Serial.begin(9600); 

 

  pinMode(2, OUTPUT); 

  pinMode(3, OUTPUT); 

  pinMode(4, OUTPUT); 

} 

void loop() { 
  baselineTemp = 40; 

   

  celsius = map(((analogRead(A0) - 20) * 3.04), 0, 1023, -40, 125); 

   

   fahrenheit = ((celsius * 9) / 5 + 32); 

  Serial.print(celsius); 

  Serial.print(" C, "); 

  Serial.print(fahrenheit); 

  Serial.println(" F"); 

   

   if (celsius < baselineTemp) { 

    digitalWrite(2, LOW); 

    digitalWrite(3, LOW); 

    digitalWrite(4, LOW); 

  } 

  if (celsius >= baselineTemp && celsius < baselineTemp + 10) { 

    digitalWrite(2, HIGH); 

    digitalWrite(3, LOW); 

    digitalWrite(4, LOW); 

  } 

  if (celsius >= baselineTemp + 10 && celsius < baselineTemp + 20) { 

    digitalWrite(2, HIGH); 

    digitalWrite(3, HIGH); 

    digitalWrite(4, LOW); 

  } 

  if (celsius >= baselineTemp + 20 && celsius < baselineTemp + 30) { 

    digitalWrite(2, HIGH); 

    digitalWrite(3, HIGH); 

    digitalWrite(4, HIGH); 

  } 

  if (celsius >= baselineTemp + 30) { 

    digitalWrite(2, HIGH); 

    digitalWrite(3, HIGH); 

    digitalWrite(4, HIGH); 

  } 

  delay(1000);  

} 
 



                                                                                                                                                   Bat-1-Robòtica 
 

P
ág

in
a3

 

 

 

1. Introducció/Objectius 

2. Components/Materials 

3. Anàlisi-funcionament: 

4. Anàlisi-Codi: 

5. Canvis-realitzats: 

6. Experimentacions: 

7. Simulació-Tinkercad 

8. Fotos/Videos 

9. Aplicacions: 

10. Problemes/Conclusions: 


