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Pràctica-11: BlueTooth  
1. Introducció:……………………Que pretens fer en aquesta pràctica? 

2. Objectius:………………………Que pretens demostrar en aquesta pràctica? 

3. Experimentació:  
Es tracta d´encendre 2 leds amb el móvil i per tant es necessitarà un Mòdul BlueTooth. 

Configuració-HC-05 (Solament en cas de No estar-ho) 

Pas-1: Connexions:.............Entre Ordinador i Mòdul 
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Pas-2: Codi:...........Comunicació entre Ordinador i Mòdul. 
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 Codi(repetició) 

  

  

 #include <SoftwareSerial.h> // libreria que permite establecer pines digitales 

     // para comunicacion serie 

 SoftwareSerial miBT(10, 11);  // pin 10 como RX, pin 11 como TX 

 void setup(){ 

   Serial.begin(9600);  // comunicacion de monitor serial a 9600 bps 

   Serial.println("Listo"); // escribe Listo en el monitor 

   miBT.begin(38400);  // comunicacion serie entre Arduino y el modulo a 38400 bps 

 } 

 void loop(){ 

 if (miBT.available())      // si hay informacion disponible desde modulo 

    Serial.write(miBT.read());  // lee Bluetooth y envia a monitor serial de Arduino 

 if (Serial.available())    // si hay informacion disponible desde el monitor serial 

    miBT.write(Serial.read());  // lee monitor serial y envia a Bluetooth 

 } 

 

 

Pas-3: Comandos-AT: ..............Configuració Mòdul 
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Configuració-AT:........Per entrar dins del Mòdul, cal: 

1. Desconnectar Vcc i connectar Key a 3,3V,  

2. Tornar-ho a deixar igual en menys de 5 s. 

3. Comprovar que el parpelleig de la llumeta vermella  ha canviat a mode més pausat. 
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Pas-4: Vinculació-Mòbil:............Reconeixement del Mòbil 

 

 

 



                                                                                                                                                 Tecno-4-Robòtica 
 

6 
 
 

 

 

 

P
ág

in
a6

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



                                                                                                                                                 Tecno-4-Robòtica 
 

7 
 
 

 

 

 

P
ág

in
a7

 

Pràctica-11:......Encendre 2 Leds amb el Mòbil 
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Codi-1:......Obrir vermell(1) / Tancar vermell (2) / Obrir verd(3) / Tancar verd (4) 
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Codi-1 (Repetició) 

 

 

  

  

  

  

  

  

  

  

 #include <SoftwareSerial.h> // libreria que permite establecer pines digitales 

     // para comunicacion serie 

 SoftwareSerial miBT(10, 11);  // pin 10 como RX, pin 11 como TX 

 char DATO = 0;   // variable para almacenar caracter recibido 

 int LEDROJO = 2;  // LED rojo a pin digital numero 2 

 int LEDVERDE = 3;  // LED verde a pin digital numero 3 

 void setup(){ 

   miBT.begin(38400);  // comunicacion serie entre Arduino y el modulo a 38400 bps 

   pinMode(LEDROJO, OUTPUT); // pin 2 como salida 

   pinMode(LEDVERDE, OUTPUT); // pin 3 como salida 

 } 

 void loop(){ 

 if (miBT.available()){     // si hay informacion disponible desde modulo 

   DATO = miBT.read();  // almacena en DATO el caracter recibido desde modulo 

   if( DATO == '1' )  // si el caracter recibido es el numero 1 

   digitalWrite(LEDROJO, HIGH); // enciende LED rojo 

   if( DATO == '2' )  // si el caracter recibido es el numero 2 

   digitalWrite(LEDROJO, LOW); // apaga LED rojo 

   if( DATO == '3' )  // si el caracter recibido es el numero 3 

   digitalWrite(LEDVERDE, HIGH); // enciende LED verde 

   if( DATO == '4' )  // si el caracter recibido es el numero 4 

   digitalWrite(LEDVERDE, LOW); // apaga LED verde 

 } 

 } 
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Codi-2:…………....Botó Vermell / Botó Verd 
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Codi-2 (Repetició) 
 

 

 /* 

   

  Programa que permite encender y apagar dos LEDs mediante el modulo Bluetooth HC-

05 

  y una App en el telefono movil. Al recibir el numero 1 enciende o apaga el LED 

rojo, 

  al recibir el numero 2 enciende o apaga el LED verde. 

    

 */ 

 #include <SoftwareSerial.h> // libreria que permite establecer pines digitales 

     // para comunicacion serie 

 SoftwareSerial miBT(10, 11);  // pin 10 como RX, pin 11 como TX 

 char DATO = 0;   // variable para almacenar caracter recibido 

 int LEDROJO = 2;  // LED rojo a pin digital numero 2 

 int LEDVERDE = 3;  // LED verde a pin digital numero 3 

 void setup(){ 
   miBT.begin(38400);  // comunicacion serie entre Arduino y el modulo a 38400 bps 

   pinMode(LEDROJO, OUTPUT); // pin 2 como salida 

   pinMode(LEDVERDE, OUTPUT); // pin 3 como salida 

 } 

  

void loop(){ 
 if (miBT.available()){     // si hay informacion disponible desde modulo 

   DATO = miBT.read();  // almacena en DATO el caracter recibido desde modulo 

   if( DATO == '1' )    // si el caracter recibido es el numero 1 

   digitalWrite(LEDROJO, !digitalRead(LEDROJO)); // escribe valor opuesto al leido del 

LED rojo 

   if( DATO == '2' )    // si el caracter recibido es el numero 2 

   digitalWrite(LEDVERDE, !digitalRead(LEDVERDE)); // escribe valor opuesto al leido del 

LED verde 

} 

} 
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4. Anàlisi-funcionament:…..Analitza tècnicament el circuït muntat. 

5. Anàlisi-Codi:…………………..Analitza el codi utilitzat. 

6. Canvis-realitzats:…………..Explica els canvis experimentats per tú. 

7. Simulacions:…….………….….…Enganxa-les aquí. 

8. Fotos:……………………….…….Mostra un reportatge fotogràfic del muntatge 

9. Aplicacions:……………………Troba almenys 3 utilitats a la vida real 

10. Conclusions:………………..Que has après d´aquesta pràctica ? 

 

 


